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O projeto propde o desenvolvimento de uma solugdo modular inteligente que
permita uma automatizacdo incremental de sistemas robdticos comummente
utilizados na industria automaovel. Esta solugdo estara assente na premissa de criagdo
de uma entidade virtual que, quando conectada ao controlador do sistema robético,
Ihe permita replicar a pericia humana. Para o efeito, a solugdo integrara trés mddulos
complementares: (i) mdédulo de monitorizagdo e aprendizagem, que captard o
movimento humano em demonstracGes realizadas por operadores qualificados
(recorrendo a um sistema complexo, constituido por visdo computacional, sensores
avancados e wearables), (ii) mddulo de tradugdo de movimentos para mapeamento
entre a forma de atuar do operador humano e a forma de operar das solucGes
roboticas (o nivel de abstracdo permitira outputs varidveis, adequados a diferentes
tipos de robot em uso), e (iii) modulo de controlo robdtico no qual os outputs
derivados da tradugdo de movimentos serao aplicados no controlo dos robots.




